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¢ Frama-C est une plateforme open-source pour l'analyse de ¢ Les analyses sont effectuées successivement sur une intervalle de
programmes C. commits de PolarSSL et Monocypher.

¢ Composee d'un ensemble d’analyseurs, dont EVA, basée sur ¢ Pour un programme P avec des versions v,, nous langons une analyse
I'interprétation abstraite. EVA initiale de v,, et ensuite une analyse EVA incrementale de toutes les

: . _ v. en reutilisant les resultats de v_,.
¢ Dans le developpement de logiciels de grande taille, le code source

devient volumineux et complexe. ¢ Les résultats incluent le temps de parsing, chargement du cache, calcul

e L. , , _ . de la difference des ASTs, et I'analyse avec EVA.
¢ Des modifications frequentes necessitent des analyses regulieres.

] R o ¢ Par rapport a une analyse normale de PolarSSL (resp. Monocypher) :
¢ Les changements sont souvent petits et tres localises.

¢ L'analyse avec réutilisation des resumeés de fonction est 4x (resp.

¢ La similarité entre les versions du code permet une analyse plus 1,7x) plus rapide.

rapide, réduisant le temps de verification.
¢ L'analyse en combinant les deux approches est 6x (resp. 1,7x) plus
rapide.

¢ Les pertes de précision sont négligeables, une alarme de plus pour la
version v, (resp. v,), méme nombre d'alarmes pour le reste.

2. Reutilisation des resumes de fonction

¢ Les analyses d’EVA sont sensibles aux contextes et modulaires grace
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gramme modifi¢ P,,. Une itération complete jusqu’a con- Table 2: Taille du code par version, patch appliqué et Table 3: Taille du code par version, patch appliqué
vergence de la boucle de P, aboutira a une seule r¢- nombre d’alarmes émises pour 'analyse de PolarSSL. et nombre d’alarmes émises pour l'analyse de Mono-
analyse de f. cypher.

3. Reéutilisation des invariants de boucle

© Siltne tonctioniestimodiiiee; soncache estinvalide. » Exploration des solutions pour améliorer la précision.

¢ Neéanmoins, I'analyse des boucles de la fonction peut étre acceléree. ‘ ) o
» Support des analyses ou le parametrage est se fait incrementalement.

¢ Des itérations peuvent étre évitées en commencant l'itération a partir
de l'ancien invariant X°',. » Utilisation du cache au niveau des boucles.

¢ Cette approche reste sure méme pour un invariant X arbitraire, mais

peut générer une perte de précision » Rechargement partiel ou différé des caches précedents.
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Table 1: Itérations de la boucle des programmes P,

Figure 3: CIFG de la boucle du programme initial P et P,,. On atteint le point-fixe de P, avec moins
et modifie P,,. d’itérations.

ny-andrianinamamy.razafintsialonina@cea.fr



